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El KINEMATIKUM representa un conjunto de todos los
movimientos cindticos actualmente conocidos en plena funcidn.

Se trata de un aparato de demostracién sumamente interesante -
con un gran valor diddctico.

Se muestran en conjunto un grén nimero de partes y elementos -
mecdnicos que aparecen en la téenica moderna con el fin de dar
una idea y crear cierto respeto hacia la ingeniosa ciencia ¥y
tdcnica de la mecdnica y todas sus aplicaciones a la época tec-
noldgica actual.

Los miltiples y variados movimientos cinéticoe, son de verdad
impresionantes para cualquier persona de interés comun, estu—
diantes de ingenerfa y profesionistas de cualquier género.

No es simplemente una maqueta de engranes,palancas etc., sino
un conjunto arménico, que inspira nuevas ideas creativas.

El KINEMATIXKUM de mérito a la mecédnica de alta pre-
cisién, que alin en nuestra era de la electrdnica no puede ser
reemplazada.

As{ por ejemplo en un "robot" destinado a la automatizacidén en
la industria o a los sistemas de navegacidn espacial, su "cere
bro" funcionard por circuitos electrénicos, pero sus "manos" y
"pids" deben contar con elementos mecdnicos.

La funcidn del K I NEMAT I K UM es completamente mecédni-
ca. Incluso su fuerza motriz para todos los movimientos y la -
marche es natural, la de la gravedad terrestre,

Es decir, ningin motor o energia eléctrica interviene en %todos
los movimientos de los engranajes y elementos méviles,

Todo el KINEMATIKUM estd montado encima de una co-
luma (H) hidréulica, la cual puede ser levantada por medio de
un pedal (U) hasta su punto mds alto.

Aflojando el pedal todo el peso del KINEMATIKUM esta cargado ¥y
engranado en dos cremalleras (C). Estad transmiten la rotacidn
y accidén a todos los componentes, transmisiones, diferenciales
conjuntos de diversos movimientos de excentros, palancas, cre-
palleras, sin-fines, baleros, péndulos, escapes, engranajes §va
los, medidores de tiempo, micromecanismos y finalmente una trang
migién con relacién de velocidad de 1 ¢ 43 554 720 de revolu-
ciones, destinada al movimiento de un planetario mecdnico - el
Sol con sus nueve planetas. La dltima rueda del planeta Plutén
gira una vuelta en 248 afios. ‘

No falta ningfn movimiento cindtico conocido en la construceidn
de maquinaria industrial, apardtos cientf{ficos de laboratorios
o domésticos, ingtrumentos médicos o cualquier tipo de motores.

Bajo un cristal y un lente dptico (K) se pueden observar en-
granes en movimiento los cuales no se pueden ver a simple vista,
porque sus dimensiones son de 2,5 mm de didmetro con 300 dien-
tes, tienen un espesor de 0,038 mm y distancias entre los
dientes de 0,025 mm,
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Un diapasdn con 480 ascilaclones por segundo, con un trin -
quete impulsor mecdnico al tamafio de la cabeza de una hor -

miga, puede ser observado en funcidbn.

Para el estudio a nivel superior todo el KINEMATIKUM tiene
secciones marcadas segin sus respectivas funciones e indi--
caciones de cdlculos y férmulas, diagramas y explicaciones
en placas grabadas.

El KINEMATIZKTUM es transportable y puede ser ex-—
puesto en cualquier salén o museo.

Dibujo esguemdtico

Dimensiones y proporciones: Largo total del cuerpo:3,5 m ,
altura de la zone de dispositivos cinéticoes 0,9 m, ancho=
0,35 y 0,6 m. Posicién m4s alto sobre el piso = 1,5 m { = )
més bajo = 0,8 m ( z ).Peso total aprox, 180 kg .

Columns hidrdulica con 0,7 m de accién

Pedal para subir el KINEMATIKUM de la altura & = X,
Marco inclinado con placas de explicaciones
Planetario mec#dnico de 0,8 m de didmetro

Mecanismos del planetario

Péndulo de centrifuga

Péndulo de mercurio

Diagramas y explicaciones de los micromecanismos
Lente dptica para observar los micromecanismos

Base del KINEMATIKUM

Se compone de alrededor de 2000 piezas y partes mdviles.
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El material de las bases, puentes y platinas de montajes
gserdn de acrilico grueso, procesado especial de tipo —-

"sandwich" de diversos colores, segin secciones de las -
caracteristicas de los mecanismos.

Los materiales de los discos, ruedas, engranes, palancas
y dispositivos méviles son de latén y aluminio; ejes y
flechas de acero; centros y cochinetes de broncej balines
y baleros de mds alta calidad disponible.

Las ruedas dentadas y conjuntos de engranajes miden en sus
médulos de 0,2 hasta 1,2 como méximo.

Todes las partes son bdsicamente disefiadas para una méxima
registencia y larga duracidn en uso,

El KINEMATIKUM puede unavez puesto en marcha, trabajar y

funcionar continuamente dfa y noche, en ambiente limpio y

un c¢lima normal, sin mantenimiento durante un afio minimo.



